SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

I. MALOWANIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt malarskich wewnetrznych 1 zewngtrznych.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robot
polegajacych na:
— malowaniu farbami emulsyjnymi tynkow $cian 1 sufitow.
— malowaniu elementoéw drewnianych (wiezby dachowej, okiennic, wiaty na rowery).

2. MATERIALY
— tasma papierowa perforowana,
— farba emulsyjna wewnegtrzna,
— farba gruntujaca,
— drewnochron,
— preparat przeciwgrzybowy do podtozy mineralnych,
— preparat wzmacniajacy podloze,
— S$rodki impregnacyjne 1 grzybobdjcze — preparaty solowe,

Wszystkie materialy musza posiadac atesty oraz swiadectwa dopuszczenia do uzytku
w krajach UE

3. SPRZET
Ogolne warunki stosowania sprzg¢tu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT
Malowanie $cian i sufitéw: Podloze do malowania farbami emulsyjnymi oczysci¢ z kurzu.
Podloze gipsowe powinno mie¢ wilgotno$¢ nie wigkszg niz 1%. Zagruntowaé powierzchni¢
tynku rozrzedzong farbg emulsyjng 5-10% dodatkiem wody. Malowanie emulsyjne wykona¢
dwukrotnie.
Elementy drewniane na elewacji budynku: wykonczy¢ drewnochronem.
Elementy konstrukcji dachu: przemalowac¢ trzykrotnie impregnatami grzybobdjczymi i ppoz.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest I m* wykonanej malatury.



8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako§¢ wykonania robot wyzej wymienionych. W wyniku odbioru
nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robdt daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST i1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.
Cena obejmuje: zapewnienie niezbednych czynnikdéw produkc;ji tj.:
— wykonanie ww. czynnosci,
— zapewnienie na placu budowy warunkow bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych
1 ochrony srodowiska,
— uporzadkowania placu budowy.




II. POSADZKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST), s3 wymagania
dotyczace materiatow, wykonania i odbioru podktadow i warstw wyrdwnawczych pod
posadzki 1 posadzek.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze
posadzek oraz ich pielegnacji.

2. MATERIALY
— masa samopoziomujaca,
— srodek gruntujacy,
— terakota,
— klej do terakoty,
— masa fugowa,
- beton B15
— papa zgrzewalna podkladowa
— styropian FS30
— polbruk

3. SPRZET
— betoniarka,
— szlifierka katowa,
— wiertarka,
— zageszczarka ptytowa

4. TRANSPORT
Pionowy —re¢cznie.

5. WYKONANIE ROBOT
Sprawdzi¢ jako$¢ podtoza, wykonaé ewentualne naprawy i oczys$ci¢ podloze. Sprawdzié
wypoziomowanie podtoza. Ukladanie greséw zaczynamy od osi symetrii pomieszczenia.
Osadzamy drobne elementy Slusarskie (odbojnice drzwiowe, kotwy montazowe odbojnic,
rozety maskujgce, maskownice). Uprzatng¢ stanowisko robocze, oczys$ci¢ zamontowane
elementy z resztek kleju i wywiez¢ gruz.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
Posadzki z terakoty: Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny i1 odchylenia krawedzi od linii
prostej nie wigksze niz 3mm 1 w liczbie nie wigkszej niz 3 na catej dlugosci taty kontrolne;j
dlugo$ci 2m. Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego nie wigksze niz
2mm na Imb i nie wigksze niz 4mm na wysokosci pomieszczenia do 3,5m. odchylenie
powierzchni krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze niz 3mm na 1mb i nie wigksze niz
6mm na calej powierzchni ograniczonej $ciankami.




7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m* wykonanej posadzki.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlegaja:
— zgodnos$¢ wykonania robot z projektem,
— jako$¢ wykonanych robot.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST 1 PB

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
Cena obejmuje:
— wykonanie ww. czynnosci,
— zapewnienie na placu budowy warunkoéw bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych
1 ochrony Srodowiska.




III. STOLARKA OKIENNA I DRZWIOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt polegajacych na montazu okien 1 drzwi w obiekcie.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy montazu:
— okien drewnianych skrzynkowych,
— drzwi wewnetrznych drewnianych,
— drzwi zewngtrznych drewnianych, wzmacnianych,
— podokiennikdw wewnetrznych,
— podokiennikdéw zewnetrznych.

2. MATERIALY

— stolarka okienna drewniana,

— stolarka drzwiowa drewniana wewnegtrzna,

— stolarka drzwiowa drewniana zewngtrzna,
Do montazu oS$cieznic stosowa¢ dyble stalowe ¢12 mm, 1=200mm. OS$cieznice
w komplecie z drzwiami.

— pianka montazowa,

— uniwersalna zaprawa cementowa do wyréwnywania i napraw,

— parapety drewniane,

— parapety ceramiczne,

Wszystkie materialy musza posiadac atesty oraz $wiadectwa dopuszczenia do uzytku
w krajach UE

3. SPRZET
Narzedzia do montazu.

4. TRANSPORT
Wewnetrzny: poziomy — reczny; pionowy — reczny.
Zewnetrzny: samochéd skrzyniowy do 5 t.

5. WYKONANIE ROBOT
Oscieznice drzwiowe zamontowa¢ na dyble co 60 cm 1 uszczelni¢ potgczenia piankg
poliuretanowg ppoz., wykona¢ tynki. O$cieznice montowa¢ w §cianach zgodnie z zleceniami
producenta drzwi. Zamontowa¢ okucia 1 spasowac stolarke. Miejsca pasowania zagruntowac
pokostem i dwukrotnie szpachlowa¢ szpachlowka celulozowa, cato$¢ pomalowaé dwukrotnie
farbg podktadowsg. Ustawi¢ i1 rozebra¢, w miar¢ potrzeb, rusztowania.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m* wykonanego montazu.



8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlegaja:
— jakos$¢ dostarczonej stolarki,
— poprawno$¢ wykonania montazu.
W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST i1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.
Cena obejmuje:
— dostawe 1 wykonanie montazu stolarki,
— zapewnienie na placu budowy warunkow bezpieczefistwa bhp, ppoz., sanitarnych
1 ochrony $rodowiska,
— uporzadkowanie placu budowy.




IV. ROBOTY DEKARSKIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru zewnetrznych robdt przy ociepleniu 1 pokryciu dachu
budynku.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastepujacych robot:
— robdt zwigzanych z wykonaniem ocieplenia potaci dachu welng mineralng gr. 20cm,
— wykonania pokrycia dachowego z dachéwki karpidwki
— wykonanie obrobek blacharskich.

2. MATERIALY
— laty drewniane,
— deski,
— welna mineralna gr. 20cm,
— dachowki (wewngtrzne, skrajne, gasiory etc.),
— blacha stalowa powlekana,
— gwozdzie,
—  wkrety,
— rynny z blachy powlekanej,
— rury spustowe z blachy powlekane;,
— opierzenia z blachy powlekanej.

Wszystkie materialy musza posiadac atesty oraz swiadectwa dopuszczenia do uzytku

w krajach UE
3. SPRZET
— miotek,
— pita,

— wkretarka elektryczna,
— wyciagg masztowy do 0,5 t,
— nozyce blacharskie.

4. TRANSPORT
Wewngetrzny: poziomy — reczny, pionowy — wycigg masztowy.
Zewnetrzny: samochéd skrzyniowy do 5 t.

5. WYKONANIE ROBOT
Roboty nalezy wykona¢ po wyprowadzeniu wszystkich instalacji ponad dach. W miare
potrzeby korzysta¢ z rusztowan rurowych ustawionych przy budynku. Po montazu kontriat,
tat wykonujemy opierzenia z blachy powlekanej oraz montujemy rynny oraz pasy
nadrynnowe. Pota¢ dachowa wykonujemy z dachowki ceramicznej(karpiowki) zgodnie z
instrukcja producenta. Wszyscy pracownicy wykonujacy prace na wysokosci muszg posiadac
dopuszczenie do takiej pracy i muszg by¢ wyposazeni w pasy do pracy na wysokosci. W
obecnosci Inspektora Nadzoru przeprowadzi¢ ocen¢ stanu technicznego podioza. Rozebrac



zabezpieczenia stanowiska roboczego. Rodzaj i1 kolor dachowki uzgodni¢ z Inwestorem lub
Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonanie rob6t przeprowadzi¢ zgodnie z SST.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest Im* wykonanej wymiany pokrycia i opierzen.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania robot wyzej wymienionych. W wyniku odbioru
nalezy:
— sporzadzi¢ czesciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daly wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST 1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
Cena obejmuje: zapewnienie niezb¢dnych czynnikow tj.:
— wykonanie wszystkich ww. czynnosci,
— zapewnienie na placu budowy warunkoéw bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych
1 ochrony srodowiska,
— uporzadkowanie terenu budowy, wywiezienia i utylizacji materialdow odpadowych.




V. ELEWACJA

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace materialow, wykonania i odbioru robot elewacyjnych.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze
elewacji zewngtrznej budynku.

2. MATERIALY
— wyprawa elewacyjna z tynku akrylowego,
— aluminiowe listwy narozne,
— styropian frezowany FS30,
— siatka z widkna szklanego.
— dyble z PCV,
— kratki wentylacyjne,
— cegla klinkierowa,
— zaprawa murarska
— masa fugowa

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

Ustawi¢ rusztowania. Oczysci¢ 1 sprawdzi¢ podtoze. Podtoze uzupeli¢ i wyrownaé jesli
wystepuja znaczace braki. Po osuszeniu mozna przystagpi¢ do przyklejania plyt
styropianowych, przykleja¢é za pomoca kleju. Piyty uklada¢ mijankowo, dodatkowo
przymocowac kotkami w ilosci 2 szt. na ptyte. Wykona¢ wyprawe z kleju, o grubosci 2,5-3
[mm]. Wtopi¢ zbrojenie z siatki wiokna szklanego o oczkach $rednicy 3-4 [mm]
z odpowiednim zaktadem nie mniejszym niz 10cm. Wklejamy 2 warstwy siatki. Zabezpieczy¢
narozniki 1 krawedzie listwami. Do natozenia wyprawy tynkarskiej przystapi¢ po wyschnigciu
wyprawy. Prace prowadzi¢ w maksymalnej temperaturze 25°C. Kolorystyke elewacii
uzgodni¢ z Inwestorem lub Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny i1 odchylenia krawedzi linii prostej nie wigksze niz
3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na catej dlugosci taty kontrolnej o dtugosci 2m.
Odchylenie powierzchni 1 krawedzi od kierunku pionowego nie wigksze niz 2mm na 1m
1 nie wigksze niz 4mm na wysoko$ci elementu.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m* wykonanej elewacii.



8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako§¢ wykonania robot wyzej wymienionych. W wyniku odbioru
nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robdt daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST i1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.
Cena obejmuje: zapewnienie niezbednych czynnikdéw produkc;ji tj.:
— wykonanie ww. czynnosci,
— zapewnienie na placu budowy warunkow bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych
1 ochrony srodowiska,
— rozebranie rusztowan i uporzadkowanie placu budowy.




V1. ZABUDOWY Z PLYT G-K 1 OCIEPLENIE WELNA MIERALNA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
W rozdziale omoéwiono wymagania dotyczace wykonania i odbioru zabudoéw z plyt gipsowo-
kartonowych na metalowym stelazu oraz ocieplenia stropodachu wetng mineralng.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w ST majg zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze robot polegajacych na:
— montazu zabudow,
— montazu elementow wykonczeniowych,
— montazu ocieplenia z welny mineralne;j,
— montazu $cianek dziatowych.

2. MATERIALY

Konstrukcja szkieletowa metalowa, ztozona z profili 1 wieszakdw ze stali galwanizowane;.

Odlegtos¢ miedzy profilami (rozstaw) zalezy od grubosci ptyt, ich rodzaju i kierunku

utozenia: rownolegle lub prostopadle do profili. Wybdr elementow podwieszenia wynika

z rodzaju no$nika 1 wysokosci przestrzeni instalacyjne;.

Konstrukcja szkieletowa moze by¢:

— prosta: profile ze stali galwanizowanej o grubosci 6/10, rozstaw uzalezniony od
lokalizacji; profile sg badz z ramiakéw uktadanych ptasko, badz z pionowych ramiakow,
badz
z podwojnych ramiakow zestawionych tytem do siebie;

— podwdjna: dla duzej rozpigtosci stropu lub celem zredukowania ilosci elementow
podwieszenia; sktada si¢ ze szkieletu podstawowego i szkieletu podrzednego.

Szkielet podstawowy : profile ze stali galwanizowanej, umocowane do stropu za pomocg

wieszakow.

Szkielet podrzedny: profile ze stali galwanizowanej, przymocowane zaciskami do szkieletu

podstawowego.

Ptyty produkowane fabrycznie przez walcowanie gipsu zmieszanego z woda, z ewentualnym
dodatkiem S$rodkéw wspodldziatajacych, takich jak emulsje pianotwoércze, witokna itp.,
1 obtozone dwoma arkuszami kartonu, z ktorych jeden jest zalozony na brzegach wzdluznych
1 sklejany z drugim. Brzegi wzdluzne sg ciensze w celu umozliwienia obrobki laczen.
Grubo$¢ ptyt: 9,5; 12,5; 15 [mm].

Zaleznie od lokalizacji ptyty sa:

standardowe — o odpornosci ogniowej M1, lub

techniczne o nastepujacych cechach:

— odporno$¢ ogniowa MO,

— wysoka odporno$¢ ogniowa — ptyty niepalne,

— odporno$¢ na par¢ wodna,

— wysoka odporno$¢ na wilgo¢ (wodoszczelne); muszg by¢ przedmiotem szczegdlnych
badan,

— mozliwe do sterylizowania,

— dzwigkochtonne, perforowane.



Materiaty izolacyjne:

— welna mineralna gr. 18cm,

— folia paroizolacyjna gr. 0,3mm,

— drut migkki gr. 0,5mm do mocowania welny mineralne;.

3. SPRZET
Ogoblne warunki stosowania sprzgtu wg ST ,,Wymagania Ogolne”.

4. TRANSPORT
Ogo6lne warunki transportu wg ST ,,Wymagania Ogolne”.

5.  WYKONANIE ROBOT
Welng mineralng mocowaé¢ miedzy krokwiami za pomoca drutu co 20cm. Przed
zamontowaniem plyt kartonowo-gipsowych, do krokwi mocujemy krokwie paroszczelna.

W kazdym przypadku do realizacji zabudéw mozna przystapi¢ jedynie wtedy, kiedy sa

spelnione wszystkie nastepujace warunki:

— wyrownania prostoliniowo$ci $cian dokonuje si¢ obowigzkowo przy uzyciu aparatow
laserowych,

— podklady z gipsu lub zaprawy ze spoiw hydraulicznych musza by¢ ,,suche na powietrzu”
(przez termin ,,suchy na powietrzu” rozumiemy wilgotno$¢ maksymalng 5% masy wody
wprowadzonej] do masy podktadu suchego, mierzong wilgotno$ciomierzem na
powierzchni);

— pomieszczenie musi by¢ oszklone i chronione przed ztymi warunkami atmosferycznymi;

— pomieszczenie nie moze by¢ narazone na ponowne nawilgocenie;

— wodociagi wody cieptej 1 zimnej biegnace w przestrzeni instalacyjnej posiadaja
termoizolacje;

— dopuszczalne przy ktadzeniu materiatéw standardowych wahanie wzglednej wilgotno$ci
powietrza musi si¢ miesci¢ miedzy 45% 1 70%, a temperatury miedzy 12°C 1 24°C.

Wyzej opisane warunki obowigzuja nadal przy eksploatacji budynku.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolna ptaskos¢ $cian z plyt gipsowych:
Pod tata dwumetrowa, przytozong do lica i przesuwang we wszystkich kierunkach pomiedzy
najbardziej wystajacym 1 najbardziej cofnietym punktem nie moze by¢ rdznicy wigkszej niz
S mm.

Plaskos¢ lokalna $cian z ptyt gipsowych:

Pod tata dlugosci 0,20 m, przytozong do lica i przesuwang we wszystkich kierunkach,
pomie¢dzy najbardziej wystajacym 1 najbardziej cofnigtym punktem nie moze by¢ rdznicy
wigkszej niz 1 mm, jak roOwniez ubytkow lub wyraznej roznicy pomiedzy ptytami.

Horyzontalno$¢ $cian z ptyt gipsowych:
Odchylenie poziomu w stosunku do poziomu odniesienia musi by¢ mniejsze od 3mm/m i nie
przekraczac¢ 2 cm.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m* powierzchni zabudowy i izolacji welng mineralna.



8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania robdt oraz jako$¢ wbudowanych materiatow.
W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami SST 1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.
Cena obejmuje: zapewnienie niezbednych czynnikdéw produkc;ji tj.:
— wykonanie ww. czynnosci,
— zapewnienie na placu budowy warunkow bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych
1 ochrony srodowiska,
— uporzadkowanie placu budowy.




VIL. TYNKI WEWNETRZNE, GLAZURY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru wewnetrznych robot tynkarskich na sufitach i1 Scianach oraz
glazury.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastepujacych robot:
— wykonanie tynku cementowo-wapiennego,
— montaz stalowych naroznikow ochronnych,
— szpachlowanie $cian,
— uktadanie glazury na $cianach,

2. MATERIALY
— zaprawa tynkarska:
o do obrzutki zaprawa cementowa marki 5 (cement/piasek; 1:5),
o do narzutu zaprawa cementowo-wapienna marki 3 (cement/wapno/piasek; 1:1:6),
o do gtadzi zaprawa wapienna (wapno/piasek; 1:3),
— kruszywo sortowane,
Frakcje 1 rodzaj stosowanego kruszywa: do gtadzi piasek 0-2 mm.
— wapno hydratyzowane,
— masy szpachlowe,
— narozniki ochronne — katowniki stalowe. Ksztaltowniki stalowe. Nie stosowaé o
zmienionej geometrii,
— glazura,
— klej do glazury,
— fuga,
Wszystkie materialy muszg posiadaé atesty oraz $wiadectwa dopuszczenia do uzytku w
krajach UE.

3. SPRZET
Ogolne warunki stosowania sprzg¢tu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT
Tynki i gladzie: Roboty wykonywac z rusztowan warszawskich. Sprawdzi¢, oczysci¢ 1 w
miar¢ potrzeb naprawi¢ podioze. Tynkowanie zaczynamy od montazu listew drewnianych —
prowadnic, naroznikéw stalowych, zabezpieczenia przed uszkodzeniem i zabrudzeniem
elementow stolarki 1 $lusarki oraz wykonania obrzutki. Nastgpnie po zwigzaniu, lecz przed
stwardnieniem obrzutki nanosimy narzut. Dla tynkow kat. III po zwigzaniu, lecz przed
stwardnieniem demontujemy listwy, wypelniamy bruzdy i nanosimy gtadz. Gladz zacieramy
packa na gtadko. Na przejSciach przewodow instalacyjnych przez tynk montujemy rozety
maskujace. Osadzamy drobne elementy Slusarskie (kratki wentylacyjne, odbojnice drzwiowe,
uchwyty do zamknig¢, kotwy montazowe odbojnic). Stanowisko robocze po wykonaniu robot




oczysci¢ z resztek zaprawy 1 wywiez¢ gruz. Rozebrac 1 oczysci¢ rusztowania. Zlikwidowaé
zabezpieczenia.

Oktadzina ceramiczna: Roboty wykonywa¢ w nawigzaniu do SST. Licowanie zaczynamy od
naroznika najbardziej eksponowanego. Montaz listew wykonczeniowych wykonujemy we
wszystkich naroznikach zewngtrznych, wewnetrznych, w miejscach potaczen glazury z
posadzka 1 na zakonczeniach plaszczyzn licowanych. Osadzi¢ nalezy drobne elementy
slusarskie (kratki wentylacyjne, odbojnice drzwiowe, kotwy montazowe odbojnic, rozety
maskujace, maskownice). Uprzatna¢ stanowisko robocze, oczys$ci¢ zamontowane elementy z
resztek kleju 1 wywiez¢ gruz.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonanie robot przeprowadzi¢ zgodnie z SST.
Sciany: Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny i odchylenia krawedzi od linii prostej nie
wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na catej dtugosci taty kontrolnej o dt. 2 m.
Odchylenie powierzchni 1 krawedzi od kierunku pionowego nie wigksze niz 2 mm na 1 m 1 nie
wigksze niz 4 mm na wysokosci pomieszczenia do 3,5 m.
Sufity: Odchylenie powierzchni 1 krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze niz 3 mm (4
mm dla II kat.) na 1 m i nie wigksze niz 6 mm na calej powierzchni ograniczonej
sciankami. Odchylenie powierzchni od plaszczyzny 1 odchylenia krawedzi od linii prostej
nie wicksze niz 2 mm i w liczbie nie wigkszej niz 2 na catej dlugosci taty kontrolnej o dt. 2
m. Odchylenie powierzchni 1 krawedzi od kierunku pionowego nie wigksze niz 1,5 mm na |
mb 1 nie wigksze niz 3 mm na wysoko$ci pomieszczenia do 3,5 m.
Gladzie szpachlowe: Odchylenie powierzchni 1 krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze
niz 2 mm na | mb i nie wigksze niz 3 mm na catej powierzchni ograniczonej $ciankami
Okladzina ceramiczna $cian: Odchylenie powierzchni od plaszczyzny i1 odchylenia krawedzi
od linii prostej nie wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na calej dtugosci taty
kontrolnej o di. 2 m. Odchylenie powierzchni 1 krawedzi od kierunku pionowego nie
wigksze niz 2 mm na 1 mb i nie wigksze niz 4 mm na wysokosci pomieszczenia do 3,5 m.
Odchylenie powierzchni 1 krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze niz 3 mm na | mb 1
nie wigksze niz 6 mm na calej powierzchni ograniczonej $ciankami

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m* wykonanej wyprawy.

8. ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako§¢ wykonania robot wyzej wymienionych. W wyniku odbioru
nalezy:
— sporzadzi¢ czesciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robdt daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST 1 PB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

Cena obejmuje: zapewnienie niezbgdnych czynnikow tj.:

— wykonanie wszystkich ww. czynnosci,

— zapewnienie na placu budowy warunkéw bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych 1
ochrony $rodowiska,

— uporzadkowanie terenu budowy, wywiezienia 1 utylizacji materialow z demontazu
1 rozbidrek.




VIII. INSTALACJA ELEKTRYCZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt instalacji elektryczne;.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu robot
elektrycznych.

2. MATERIALY
— oprawy oswietleniowe,
— wentylatory 220V,
— czujki ruchu,
— wylaczniki,
— gniazda wtyczkowe,
— puszki rozgalezZne,
— kable miedziane YDY,
—  gips,
— gwozdzie,
— grzejniki elektryczne.
Wszystkie materialy musza posiadal atesty oraz $wiadectwa dopuszczenia do uzytku w

krajach UE.

3. SPRZET
Ogolne warunki stosowania sprzg¢tu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.
— przecieraczki elektryczne,
— wiertarki elektryczne,
— bruzdownice,
— sprzet podreczny.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z PB, normami i1 wiedzg techniczng. Projektowang
instalacje o$wietleniowg wykona¢ przewodami YDYn x 1,5 mm” utozonymi pod tynkiem;
projektowang instalacje gniazd wtyczkowych jednofazowych 230V wykona¢ przewodami
wielozytowymi YDY 3 x 2,5 mm” utozonymi pod tynkiem. Zastosowa¢ osprzet instalacyjny
zwykly, o stopniu ochrony IP20 w projektowanych klasach 1 osprzgt szczelny 1P44 w
sanitariatach. taczniki zainstalowane na wysokosci 1,35 m, a gniazda wtyczkowe na
wysokosci 0,3 m. Zamontowac atestowane oprawy oswietleniowe, z tym ze w sanitariatach
zastosowaé oprawy oswietleniowe szczelne o stopniu ochrony nie mniejszym niz [P44. W
dobudowanych czgsciach obwodow zachowac system ochrony porazen taki, jaki przyjeto w
istniejacych czesciach tych obwodoéw. Cala instalacja przeciwporazeniowg wykona¢ zgodnie
z PN-IEC 60364, szczegblnie z arkuszem PN-IEC 60364-4-41. Przed oddaniem instalacji
elektrycznej do uzytku, nalezy wykona¢ pomiar rezystancji izolacji instalacji oraz sprawdzi¢
skuteczno$¢ dziatania ochrony przeciwporazeniowe;.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogoélne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania
Ogolne” oraz ST ,,Wykonanie Robot”.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest:
— 1 mb dla przewodow,
— 1 szt. dla osprzetu.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako§¢ wykonania robot wyzej wymienionych. W wyniku odbioru
nalezy:
— sporzadzi¢ czesciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST i1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.



IX. INSTALACJA WODNO-KANALIZACYJNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt instalacji sanitarne;.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu robot wodno-
kanalizacyjnych.

2. MATERIALY
— rury stalowe, ocynkowane,
— ksztaltki stalowe, ocynkowane (kolanka, tréjniki, redukcje),
— zawory kulowe,
— rury kanalizacyjne PCV wraz z uszczelkami i1 ztgczkami,
— miski ustepowe typu Compakt,
— umywalki z bateriami stojacymi,
Wszystkie materialy muszg posiadaé atesty oraz $wiadectwa dopuszczenia do uzytku w
krajach UE.

3. SPRZET
Ogolne warunki stosowania sprzg¢tu podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.
— gwintownica elektryczna,
— przecieraczka elektryczna,
— bruzdownica,
— wiertarka elektryczna,
— miot udarowy,
— sprzet podreczny.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

— wszystkie elementy instalacji wody zimnej 1 cieplej, ktore mogg stykac si¢ bezposrednio
z woda pitng powinny by¢ wykonane z materiatow nie wptywajacych na jakos¢ wody i
mie¢ $wiadectwa o dopuszczeniu do stosowania, wydane przez jednostki upowaznione
przez Ministra Zdrowia,

— zawory kulowe odcinajace dla wody cieptej dla cisnienia 1,0 MPa zainstalowa¢ w miejscu
okreslonym w projekcie,

— poziomy i piony wodociggowe i c.cw. na catej dtugosci zaizolowac termicznie otulinami z
PE grubosci 15 mm,

— otuliny i1zolacyjne na przewodach montowanych pod tynkiem wzglednie w posadzce z
ostong przeciwwilgociowa,

— instalacj¢ kanalizacyjng wykona¢ z rur PCV kielichowych o potaczeniach na wecisk,
uszczelnianych za pomoca uszczelek gumowych, poziomy kanalizacyjne z rur PCV
sieciowych klasy S,

— spadki przewodow nalezy wykona¢ zgodnie z PT,

— podejscia do przyborow wykona¢ z rur PCV,



— miski ustepowe typu Compakt,
— umywalki z bateriami stojacymi,
— przylacza sanitarne z rur PCV klasy S o polaczeniach kielichowych,

Przewody instalacji wodociggowych w budynku nalezy poprowadzi¢ tak, aby byty
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Powinny by¢ prowadzone po $cianach wewngtrznych
budynku. Przewody nalezy uktada¢ w kierunku réwnoleglym lub prostopadtym do
najblizszych $cian. Spadki przewodoéw powinny umozliwia¢ spuszczenie z nich wody oraz
mozliwos¢ odpowietrzenia instalacji przez najwyzej potozone punkty czerpalne wody.
Instalacja powinna by¢ wykonana zgodnie z projektem co do wielko$ci, rodzajow 1 tras
przewodow.

Instalacja kanalizacji sanitarnej powinna by¢ wykonana zgodnie z projektem budowlano-
wykonawczym. Wprowadzenie zmian w zakresie: wielkosci $rednic, dlugosci podejsé
kanalizacyjnych, zmiany kierunku prowadzenia pionow kanalizacyjnych, spadkow 1
materiatdw — dozwolone pod warunkiem uzyskania zgody Projektanta. Minimalna odleglo$¢
przewodow  z PCV od przewodow cieplnych wynosi 0,1 m mierzac od powierzchni rury.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dotyczace armatury wewngtrznej instalacji wodociggowej winny by¢
zgodne z PN-68/M-75001.
Armatura stosowana w instalacjach wodociggowych powinna odpowiada¢ warunkom pracy
(cisnienie, temperatura) dane instalacji. Armatura wewngetrznej instalacji wodociggowej
poddana cis$nieniu =1,0 MPa w ciagu co najmniej 15 min. nie powinna wykazywac¢ pocenia
si¢ 1 przeciekania wody. Zamykanie 1 otwieranie armatury powinno si¢ odbywac przy uzyciu
réwnomiernej sity bez oporéw 1 zahamowan.

Na armaturze powinny by¢ umieszczone znaki:

— znak wytworni,

— $rednica nominalna,

— kierunek przeptywu (na zaworach przeplywowych).

Armature poddaje si¢ nastepujacym badaniom:

— sprawdzanie szczelnosci,

— sprawdzanie wymiarow,

— sprawdzanie jakosci powtoki ochronnej,

— wysoko$¢ ustawienia armatury czerpalnej — glowki natryskow statych (2,10-2,20 m)
usytuowania armatury czerpalnej w stosunku do osi przyboru,

— wysoko$¢ zainstalowania zaworow hydrantowych 1,35 + 0,05 m,

— minimalne ci$nienie na zaworze hydrantowym 0,2 MPa,

— polaczenia armatury stojacej (nalezy stosowal taczniki elastyczne ograniczajace
rozchodzenie si¢ hatasu i drgan powodowanych dzialaniem tej armatury.

W ramach kontroli sprawdzane jest:

— wykonanie przewidzianej w projekcie izolacji przewodow,

— zgodno$¢ zastosowanych materiatdéw 1 gotowych wyroboéw z odpowiednimi normami
jakosci wykonania robot montazowych ze szczegdlnym uwzglednieniem jakosci
wykonania polaczen, zamocowan i podwieszen.

Instalacje¢ wody zimnej i cieptej nalezy podda¢ badaniom na szczelno$¢. Badania szczelnosci

urzadzen nalezy wykonaé w temperaturze powyzej 0 °C. Badania szczelnosci powinny byé



wykonane przed zakryciem posadzek, bruzd i1 kanaléw, przed robotami malarskimi i
wykonaniem izolacji cieplnej. W przypadkach koniecznych moze by¢ wykonana proba
czgsciowa. Badang instalacje po zakorkowaniu otwordéw nalezy napelni¢ woda wodociggowa
doktadnie odpowietrzajac urzadzenia. Po napetnieniu nalezy przeprowadzi¢ kontrole catego
urzadzenia, zwracajac szczegdlng uwage czy polaczenia przewodow i armatury sg szczelne.
Po stwierdzeniu szczelno$ci nalezy urzadzenie poddaé probie podwyzszonego ci$nienia.
Instalacja wodociggowa przy ci$nieniu probnym rownym 1,5-krotnej warto$ci cisnienia
roboczego, lecz nie mniej niz 0,9 MPa nie powinna wykazywa¢ przeciekOw na
przewodach, armaturze przelotowo — regulacyjnej 1 potaczeniach. Instalacje
uwaza si¢ za szczelna, jezeli w ciggu 20 min. nie wykaze spadku ci$nienia. Badanie instalacji
cieptej wody nalezy wykona¢ dwukrotnie: raz napetniajac instalacj¢ wodg zimna, drugi raz
woda o temperaturze 55 °C. Podczas drugiej proby nalezy sprawdzi¢ zachowanie sie
wydtuzek, punktow statych 1 przesuwnych. Préby szczelnoSci na gorgco nalezy
przeprowadzi¢ na ci$nienie wodociggowe. Badania szczelno$ci instalacji kanalizacyjnej
powinno odpowiada¢ nastgpujagcym warunkom: podejScia 1 przewody spustowe (piony)
nalezy sprawdzi¢ na szczelno$¢ w czasie swobodnego przeplywu przez nie wody. Przewody
odptywowe (poziomy) sprawdza si¢ na szczelno$¢ po napetlnieniu woda powyzej kolana
faczacego pion z poziomem poprzez ogledziny.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest:
— 1 mb przewodow,
— 1 szt. dla armatury (wyposazenia).

8.  ODBIOR ROBOT
Odbioru ww. instalacji nalezy dokonywa¢ w oparciu o postanowienia zawarte
w PN-81/B-10700/00, PN-81/B-10700/01, PN-81/B-10700/02.
Odbidr techniczny przewodow dzieli si¢ na odbior czesciowy i koncowy. Odbior techniczny
czgsciowy przewodoéw jest odbiorem technicznym odcinkéw przewodow, ktore ulegaja
zakryciu przed catkowitym zakonczeniem montazu instalacji. Odbiér techniczny jest to
odbior instalacji po catkowitym zakonczeniu jej montazu.

Przy odbiorze technicznym cz¢sciowym powinny by¢ przedstawione nastepujace dokumenty:

a) projekt budowlano-wykonawczy instalacji wraz 2z naniesionymi zmianami i
uzupetnieniami dokonanymi w trakcie robot montazowych,

b) Dziennik Budowy,

c) protokoty przeprowadzonych prob szczelnosci odcinkow,

d) zaswiadczenia z przeprowadzonych prob armatury,

e) atesty na zainstalowane materialy 1 armature.

Przy odbiorze technicznym koncowym powinny by¢ przedstawione nastepujace dokumenty:

a) projekt budowlano-wykonawczy instalacji wraz z naniesionymi zmianami i
uzupelnieniami dokonanymi w trakcie robot montazowych, zatwierdzonymi przez autora
projektu,

b) protokoty odbioréw czesciowych na te czg$ci instalacji, ktore zostaly zakryte po
zakonczeniu robot budowlanych,

c) protokoty przeprowadzonych prob szczelnosci sieci przewodow,

d) szczegotowy przeglad wykonanej instalacji.




W zakresie instalacji wodociggowej 1 c.cw. odbiorowi podlegajg armatura sieci wodociggowe;j
oraz przewody wodociaggowe.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.



X. ROBOTY MURARSKIE

1.WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru muréw 1 $cianek dziatowych

1.2.  Zakres robodt objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace 1 majace
na celu wykonanie murow 1 $cian obiektu tzn.:
Sciany fundamentowe — bloczki M6.
Sciany no$ne i dzialowe z bloczkéw gazobetonowych YTONG gr. 24 i 12 cm lub cegly
peine;.
Kominy wentylacyjne 1 spalinowe z prefabrykowanych pustakow z betonu lekkiego

1.3  OKreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogolne wymagania
dotyczace robot podano w ST.

2. MATERIALY

2.1. Woda zarobowa do betonu
Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wode zdatng do picia, z rzeki lub jeziora.
Niedozwolone jest uzycie wod S$ciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod
zawierajacych tluszcze organiczne, oleje i mut.

2.2. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne
Marka 1 sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie.
Orientacyjny stosunek objetosciowy sktadnikdéw zaprawy dla marki 30:

cement: ciasto wapienne: piasek

1:1:6
1:1:7
1:1,7:5
cement: wapienne hydratyzowane: piasek
1:1:6
1:1:7

Orientacyjny stosunek objetosciowy sktadnikdéw zaprawy dla marki 50:
cement: ciasto wapienne: piasek
1:0,3:4
1:0,5:4)5
cement: wapienne hydratyzowane: piasek
1:03:4
1:0,5:4,5
Przygotowanie zapraw do robdt murowych powinno by¢ wykonywane mechanicznie.
2.3.  Bloczki z betonu komorkowego (wg wytycznych producenta).
2.4. Bloczki betonowe M6
Wymiary: 25x38x12 cm, bloczki betonowe, wibroprasowane , certyfikat nr B-08/77/97 do
wznoszenia $cian piwnic wykonywane z betonu klasy C16/20 (B20).
2.5. Prefabrykowane kominy wentylacyjne i spalinowe



Wykonane z betonu lekkiego na bazie keramzytu. Pustak tworzy element $cienny, ktory
bezposrednio nadaje si¢ pod tynk.

3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu przeznaczonego dla tego
rodzaju robot.

4. TRANSPORT
Materialy 1 elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Podczas
transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
lub utrata statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT
Wymagania ogélne:
a) Mury nalezy wykonywa¢ warstwami, z zachowaniem prawidlowego wigzania i grubosci
spoin, do pionu i sznura, z zachowaniem zgodnosci z rysunkiem co do odsadzek, wyskokow
1 otworow.
b) W pierwszej kolejnosci nalezy wykonywa¢ mury nosne. Scianki dziatowe grubosci ponizej
1 cegly nalezy murowac nie wczesniej niz po zakonczeniu $cian gtownych.
¢) Mury nalezy wznosi¢ mozliwie rownomiernie na catej ich dtugo$ci. W miejscu potaczenia
muroéw wykonanych niejednoczesnie nalezy stosowac strzgpia zazgbione koncowe.
d) Wneki i bruzdy instalacyjne nalezy wykonywac jednocze$nie ze wznoszeniem murdw.
e) Mury grubo$ci mniejszej niz 1 ceglta moga by¢ wykonywane przy temperaturze powyzej
0°C.
f) W przypadku przerwania robot na okres zimowy lub z innych przyczyn, wierzchnie
warstwy muréw powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwym dziataniem czynnikow
atmosferycznych (np. przez przykrycie folia lub papa). Przy wznawianiu robdt po dluzsze;j
przerwie nalezy sprawdzi¢ stan techniczny murdw, lacznie ze zdjgciem wierzchnich warstw
cegiet 1 uszkodzonej zaprawy.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Materialy
Przy odbiorze materialu $§ciennego nalezy przeprowadzi¢ na budowie: sprawdzenie zgodnos$ci
klasy oznaczonej na materiale z zaméwieniem i wymaganiami stawianymi w dokumentacji
technicznej, proby doraznej przez ogledziny, opukiwanie i mierzenie:
— wymiardw 1 ksztattu
— liczby szczerb 1 pekniec,
— odpornosci na uderzenia,
— przetomu ze zwroceniem szczegdlnej uwagi na zawartos¢ margla.
W przypadku niemoznos$ci okreslenia jakosci materiatu przez probg dorazng nalezy ja podda¢
badaniom laboratoryjnym (szczegolnie co do klasy 1 odpornosci na dzialanie mrozu).

6.2. Zaprawy
W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy, nalezy kontrolowa¢ jej marke
1 konsystencje w sposdb podany w obowigzujacej normie. Wyniki odbioréw materialow
1 wyrobow powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

6.3. Dopuszczalne odchylki wymiarow dla murow przyjmowacé

wg ponizszej tabeli:



Rodzaj odehylek DoPuszcza]ne odchylki [Im.m].
mury spoinowane mury niespoinowane

Zwichrowania i skrzywienia:
—na 1 metrze dlugosdet 3 6
—na calej powierzehni 10 20
Odchylenia od pionu
—na wysokosei 1 m 3 6
—na wysokosci kondygnacji 6 10
—na calej wysokose1 20 30
Odchylenia kazdej warstwy od poziomu
—na 1 m dlugodei 1 2
—na calej dlugosel 15 30
Odchylenia gérne) warstwy od poziomu ’
—na 1 m dlugosei 1 16
—na calej dlugosei 10
Odchylenia wymiardw otwordw w swietle
o wymuiarach:
do 100 e¢m szerokodé +6, -3 +6, -3

wysokosé +15.-1 +15.-10
ponad 100 em

szerokosé +10, -5 +10, -5

wysokosé +15.-10 +15.-10

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa rob6t murarskich jest m* muru o odpowiedniej grubosci i rodzaju muru.
Jednostka obmiarowa utozenia nadproza jest mb nadproza ulozonego na odpowiedniej
grubosci muru.
Jednostka obmiarowa komina wentylacyjnego jest mb przewodu komina.
Ilo$¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1.  Odbior robét murowych powinien si¢ odby¢ przed wykonaniem

tynkow i innych robot wykonczeniowych.

Podstawe do odbioru robdt murowych powinny stanowi¢ nastgpujace dokumenty:
a) dokumentacja techniczna,
b) dziennik budowy,
c) zaswiadczenia o jako$ci materiatow 1 wyrobow dostarczonych na budowe,
d) protokoty odbioru poszczegdlnych etapéw robodt zanikajacych,
e) protokoty odbioru materialow i wyrobow,
f) wyniki badan laboratoryjnych, jesli takie byly zlecane przez budowe,
g) ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byly wykonywane przed odbiorem budynku.

8.2. Wszystkie roboty objete specyfikacjq podlegaja zasadom odbioru robot

zanikajacych.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7.
Cena robot murarskich obejmuje:
— dostarczenie materialow i sprzetu na stanowisko pracy,
— wykonanie $cian, narozy, przewodow dymowych 1 wentylacyjnych
— ustawienie i1 rozebranie potrzebnych rusztowan, uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska
pracy z resztek materiatow



XI. WYTYCZENIE BUDYNKU I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa  wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t, zwigzanych z wytyczeniem trasy instalacji i punktow
wysokos$ciowych w terenie.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), stosowana jest jako dokument przetargowy,
przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. niniejszej SST.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace
na celu wytyczenia w terenie budynkow oraz trasy instalacji w-k 1 elektryczne;.

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, stanowia wymagania
dotyczace  wytyczenia punktow wysokosciowych dla realizacji:
— Punktu Informacji Turystyczne;,
— wiaty na rowery,
— ogrodzenia,
— przylaczy w-k i elektrycznego,
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem punktow wysokosciowych,
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow,
b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow na odcinku,
c) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie ich lokalizacji na planie sytuacyjnym, w celu ich  pdzniejszego
ewentualnego odszukania w terenie na odcinku.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot, jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Do utrwalenia punktéw glownych trasy, nalezy stosowac bolce stalowe 1 oznaczy¢ je farba.
Do stabilizacji pozostatych punktéw oraz $wiadkow, nalezy stosowac paliki drewniane, o
dhugosci okoto 0,30 m 1 $rednicy 0,05-0,08 m.

3. SPRZET
Do odtworzenia (wyznaczenia) punktow wysokosciowych, nalezy stosowaé nastepujacy
Sprzet:
— dalmierz elektroniczny (laserowy)
— teodolit
— niwelator
— tyczki
— laty
— tasmy stalowe



Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 punktéw gltownych, powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT
Do transportu stosowa¢ samochod dostawczy, stuzacy do przewozu personelu i
sprzetu na plac budowy, w celu wykonania pomiardw i stabilizacji punktow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ustalenia ogélne
Prace pomiarowe, powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK
(4-10). Zamawiajacy zobowigzany jest do przekazania reperdw roboczych. W oparciu
o materialy dostarczone przez zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢

obliczenia 1 pomiary geodezyjne, niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot. Prace
pomiarowe, powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robot,
z dokumentacja projektowa, SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru, o jakichkolwiek
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy. Bledy te, powinny by¢ usuniete
na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe;,
sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu, istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;j, to
powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie, nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace
z roznic rzednych terenu, podanych w dokumentacji projektowej 1 rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku, obciazg Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy,
nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem przez Inspektora Nadzoru. Punkty
wierzchotkowe, punkty glowne punkty posrednie, muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia,
okreslajagce w sposob wyrazny 1 jednoznaczny, charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ wszystkich punktow pomiarowych 1 ich
oznaczen w czasie trwania robot.

Jezeli znaki pomiarowe, zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe, konieczne dla prawidtowej realizacji robot, naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych
Rzedne reperéw roboczych, nalezy okresli¢ z doktadnoscig do 0,5 cm, stosujac niwelacje
podwdjna, w nawigzaniu do repera panstwowego.



5.3. Wyznaczenie budynkow
Tyczenie budynkéw, nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowa. Budynki
powinny by¢ wyznaczone w punktach gléwnych i w punktach posrednich.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonego budynku w stosunku do dokumentacji
projektowej, nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne punktow gtownych, nalezy wyznaczy¢
z doktadnos$cia do 1 cm, w stosunku do rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem)
budynkéw 1 punktow wysokosciowych, nalezy prowadzi¢ wedlug  ogdlnych zasad,
okreslonych w Instrukcjach 1 Wytycznych GUGIK (4-10).

7.  OBMIAR ROBOT
Odbior robot zwigzanych z wyznaczeniem boiska w terenie, nastg¢puje na podstawie szkicow
1 dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokdélu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.



XII. PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODLOZA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania przy
profilowaniu terenu.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy 1

kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot okreslonych w pkt. 1.1. niniejszej SST.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
— profilowanie terenu

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.  SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprze¢tu
Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania podloza powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych,
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu
podioza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.



5.2.  Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonania profilowania i1 zaggszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich
zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby
rz¢dne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podioza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i1 wystgpuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajagcy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysoko$ciowych i zageg$ci¢ warstwe.
Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podtoze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem podloza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan 1 ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw¢ wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Rownos¢ profilowanego podloza
Nieréwnosci profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowq tatg
Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg.
Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 0,5%.



6.2.3. Rzedne wysokosSciowe
Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego podloza 1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.4. Uksztaltowanie terenu w planie
Boisko w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5
cm.

6.2.5. Zageszczenie profilowanego podloza
Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podioza powinien posiada¢ minimalng wartos¢
Is=1,00.
Wilgotnos¢ podioza gruntu podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalne;j
z tolerancja -2%, +1%.

6.3. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego
podloza
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gl¢bokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy).

8.  ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 SST 1
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych lub
poleci ponowne wykonanie robdt wedtug zasad okreslonych w niniejszej ST 1 SST.
Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wad¢ za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne wykonanych robdt 1 ustali¢ zakres potracen za obnizong jakosc.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na koszt wtasny.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogo6lne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? profilowania i zageszczenia obejmuje:

—  prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,

—  profilowanie podloza,

—  zageszczenie,

— utrzymanie podtoza.



XIII. NAWIERZCHNIA Z POLBRUKU

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni z polbruku.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze
robot polegajacych na wykonaniu nawierzchni z polbruku.

2. MATERIALY
— polbruk grubosci 6 cm,
— podsypka cementowo-piaskowa.
Wszystkie materialy muszg posiadaé atesty oraz $wiadectwa dopuszczenia do uzytku w
krajach UE.

3. SPRZET
Ogo6lne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT
Sprawdzi¢ jako§¢ podtoza, wykonaé¢ ewentualne naprawy i oczy$ci¢ podloze. Sprawdzi¢
wypoziomowanie podtoza. Ukladanie rozpoczynamy od Ilinii $rodkowej. Uprzatamy
stanowisko robocze, oczyszczamy zamontowang nawierzchni¢, wywozimy odpadki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonanie robot przeprowadzi¢ zgodnie z PB 1 SST.
Wykonywanie robot przeprowadzi¢ zgodnie z Projektem Budowlanym i SST. Odchylenie
powierzchni od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej nie wigksze niz 3 mm
1 w liczbie nie wigkszej niz 3 na catej dlugosci laty kontrolnej o dtugosci 2,0 m. Odchylenie
powierzchni 1 krawedzi od kierunku nie wigksze niz 3 mm na 1 mb 1 nie wigksze niz 10 mm
na catej dlugosci lub szerokos$ci powierzchni.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m* wykonanej nawierzchni.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania robot oraz jako§¢ wbudowanych materiatéw. W
wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST i1 PB.
9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”. Cena
obejmuje:
— roboty przygotowawcze,
— uktadanie nawierzchni,
— uporzadkowanie terenu.



XIV. OBRZEZA BETONOWE

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego
przy terenach utwardzonych.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. niniejszej SST.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego 30 x 8 [cm}.

1.4. OKkreSlenia podstawowe
Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania Og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
,»Wymagania Ogolne”

2.2. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sg:
— obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] 1 BN-80/6775-03/01 [8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe — klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozrdznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
— obrzeze niskie : On,
— obrzeze wysokie : Ow.

W zaleznos$ci od dopuszczalnych wielkos$ci 1 liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych
obrzeza dzieli si¢ na:

— gatunek 1 : G1,

— gatunek 2 : G2.

Przyktad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x
75 cm gat. 1:

obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].



2.2. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

a

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm

obrzeza 1 b h r
75 6 20 3

On 100 6 20 3
75 8 30 3

Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchylki wymiarow obrzezy

Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
Wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekniec¢ 1 ubytkow betonu, o fakturze z formy lub

zatartej. Krawegdzie elementow powinny by¢ réwne 1 proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i1 krawedzi elementow nie powinny
przekracza¢ warto$ci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia obrzezy

Rodzaj wad i uszkodzen

Dopuszczalna wielko$¢
wad 1 uszkodzen

Gatunek 1

Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni 1 krawedzi

W mim

2

3




Szczerby ograniczajacych powierzchnie )
i uszkodzenia gorne (Scieralne) niedopuszczalne
krawedzi 1 narozy | ograniczajacych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dlugo$¢, mm, max 20 40
glebokos¢, mm, max 6 10

2.4.4. Skladowanie
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow 1 gatunkow.
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkladek i1 przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grubo$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5
cm wigksza niz szerokos$¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skladniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

2.5. Materialy na lawe¢ i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek
— wymaganiom PN-B-11113 [6].
Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym
w SST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe” pkt. 2.

3.  SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

3.2.  Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje si¢ r¢gcznie przy zastosowaniu drobnego sprz¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

4.2. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $srodkami transportu po
osiggnigciu przez beton wytrzymato$ci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.



5.2.  Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (tawg) nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem
w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.

5.3.  Podloze lub podsypka (lawa)
Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
(fawa) ze zwiru lub piasku, o grubo$ci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszczeniu. Podsypke
(tawg) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem 1 zaggszczenie z
polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu 1 ze
swiattem (odlegloscia gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;.
Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Nalezy wypehic¢ je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda.
Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petna glgbokosc¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych 1 przedstawi¢ wyniki tych
badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach 1 krawedziach
elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci 1 gtebokosci uszkodzen nalezy
wykonaé za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [4].
Sprawdzenie ksztattu 1 wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy
1 1 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przylozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.
Badania pozostatych materiatow powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone
w normach podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (tawe) — zgodnie z wymaganiami pkt. 5.2.,

b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku —
zgodnie z wymaganiami pkt. 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego — zgodnie z wymaganiami pkt. 5.4., przy
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,



— niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m
dlugosci obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywac catkowite
wypetnienie badanej spoiny na peing gltgbokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarow3g jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6
daly wyniki pozytywne.
W przypadku stwierdzenia wad Inspektor Nadzoru ustali zakres robdt poprawkowych lub
poleci ponowne wykonanie robot wedtug zasad okreslonych w niniejszej SST. Inspektor
Nadzoru moze uzna¢ wad¢ za nie majaca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne
wykonanych robot 1 ustali¢ zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.
Roboty poprawkowe lub rozbidrkowe i ponowne wykonanie robét Wykonawca wykona na
wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

8.2.  Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 mb betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialow,
— wykonanie koryta,
— rozScielenie 1 ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,
— wypelnienie spoin,
— obsypanie zewngtrznej Sciany obrzeza,
— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.



XV. OGRODZENIE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem i przebudowg ogrodzenia.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), stosowana jest jako dokument przetargowy, przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. niniejszej SST.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia z siatki.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania Og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.

2.2. Stosowane materialy
Materialami stosowanymi s3:
— stupki stalowe, ocynkowane z rury 76 x 3
— drut stalowy, ocynkowany ¢3,5 mm,
— siatka stalowa ogrodzeniowa, ocynkowana, powlekana,
— zwir i piasek do wykonania fundamentéw pod stupki,
— cement wg PN-B-19701.
Rury stalowe, siatka i drut musza posiada¢ atesty. Nie wolno stosowa¢ rur o zmienionej
geometrii. Ubytki ocynku nalezy uzupetni¢ ocynkiem w sprayu.

3.  SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzegtu podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.

3.2. Sprze¢t do wykonania ogrodzenia
Do wykonania ogrodzenia z siatki na stupkach stalowych moze by¢ wykorzystany sprzet
podany nizej lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
— palniki,
— przecieraczki katowe,
— spawarki,
— Sprzet rgczny,
— rusztowanie warszawskie,
— wielokrazek.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

4.2. Transport materialow
Dostawa — dowolnym $rodkiem transportu, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w SST ,,Wymagania Ogélne”.

5.2. Wykonanie fundamentow pod stupki ogrodzeniowe i ich montaz
Recznie wykonujemy wykopy o wymiarach 40 x 40 [cm] 1 glgbokosci 1,0 m. Nastepnie
zalewamy je betonem BI5 i ustawiamy stupki stalowe. Stupki montujemy zgodnie z
projektem.

5.3. Montaz siatki ogrodzeniowej
Po osiggnieciu przez beton fundamentow minimum 0,7 wytrzymatosci projektowe;,
przystepujemy do montazu siatki ogrodzeniowej. Prace rozpoczynamy od zatozenia linek
naciggowych oraz wykonania w naroznikach zastrzatéw z rury 50 x 5 [mm]. Linki
naciggamy za pomocg wielokrazka. Do linek przymocowujemy siatke.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakoSci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

6.2. Badania w czasie robot
Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem)
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiardw.
W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:
— zgodnos$¢ wykonania konstrukeji z PT,
— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,
— prawidtowos$¢ montazu elementow zgodnie z PT,
— szczelno$¢ 1 rownomierno$¢ utozenia ocynku,
— stan techniczny, jako$¢, ciaglo$¢ 1 szczelno$¢ spawdw montazowych.
7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot jest metr biezacy [mb] wykonanego ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT



8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

8.2.  Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjga projektowa, SST 1 wymogami
Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki

pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— wykopy pod fundamenty,
— betonowanie fundamentow,
— dostarczenie betonu,
— dostarczenie elementow ogrodzenia 1 ich wbudowanie,
— prace zabezpieczajace teren budowy,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.



XVI. KONSTRUKCJE DREWNIANE
1.Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru konstrukcji drewnianych.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
konstrukcji drewnianych. Roboty, ktéorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie
czynno$ci majace na celu wykonanie robot zwigzanych z:
— wykonaniem konstrukcji drewniane;,
— deskowania potaci dachowych deskami na styk.

1.3  OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczace robot podano w ST.

2. MATERIALY
2.1. Drewno
Do konstrukcji drewnianych stosuje si¢ drewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem. Preparaty do nasycania drewna nalezy stosowa¢ zgodnie z instrukcja
ITB — Instrukcja techniczna w sprawie powierzchniowego zabezpieczenia drewna
budowlanego przed szkodnikami biologicznymi i ogniem. Dla robdt wymienionych
w pozycjach powyzszych stosuje si¢ drewno klasy C24 wedlug nast¢pujacych norm
panstwowych:
1) PN-82/D-94021 Tarcica iglasta sortowana metodami wytrzymatosciowymi.
2) PN-B-03150:2000/Az1:2001.  Konstrukcje  drewniane. Obliczenia  statyczne
1 projektowanie
2.1.1. Niedopuszczalne wady tarcicy
— Zgnilizna,
— Chodniki owadzie,
— Szerokos$¢ stojow 4 mm 6 mm,

— Nierownos$¢ plaszczyzn — plaszczyzny powinny by¢ wzajemnie réwnolegle, boki
prostopadte, odchylenia w granicach odchylek.
— Nieprostopadtos¢.

2.1.2. Skladowanie materialow i konstrukcji

2.1.2.1. Materiaty i elementy z drewna powinny by¢ skladowane na poziomym
podtozu utwardzonym lub odizolowanym od elementow warstwa folii. Elementy powinny
by¢ sktadowane w pozycji poziomej na podktadkach rozmieszczonych w taki sposdb aby nie
powodowac¢ ich deformacji. Odleglo$¢ sktadowanych elementéw od podtoza nie powinna by¢
mniejsza od 20 cm.

2.1.2.2. Laczniki 1 materialy do ochrony drewna nalezy sktadowaé¢ w oryginalnych
opakowaniach w zamknigtych pomieszczeniach magazynowych, zabezpieczajacych przed
dziataniem czynnikow atmosferycznych.



2.1.3. Badania na budowie
Kazda partia materialu dostarczona na budowe¢ przed jej wbudowaniem musi uzyskac
akceptacje Inzyniera. Materialy uzyskane z rozbidrki przeznaczone do ponownego
wbudowania kwalifikuje Inzynier. Odbiér materialdbw 2z ewentualnymi zaleceniami
szczegOtowymi potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

2.2. Wiazary dachowe
Wykonawca na budowie jest odpowiedzialny za prawidlowy transport konstrukcji wigzaréw
oraz montaz zgodny ze specyfikacjami oraz instrukcjami wykonawczymi Producenta.

3. SPRZET
Do transportu 1 montazu konstrukcji nalezy uzywa¢ dowolnego sprzetu.
- sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych pomieszczeniach,
- stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami bhp
1 przeciwpozarowymi, zabezpieczone od wplywow atmosferycznych, o$wietlone
z dostateczna wentylacja.

4. TRANSPORT
Materiaty 1 elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Podczas
transportu materiaty 1 elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
lub utrata statecznosci. Sposob sktadowania wg punktu 2.3.

5.WYKONANIE ROBOT

a. Wykonanie wiezby dachowej
Montaz elementéw wigzby oraz deskowania wykona¢ zgodnie z PB. Wymagania i badania
przy odbiorze. Przed wmontowaniem konstrukcje zabezpieczy¢ przed korozja biologiczna.
Drewno uzyte do wykonania konstrukcji ciesielskiej powinno mie¢ wilgotno$¢ nie wigksza
niz 20% dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem 1 23% dla konstrukeji
znajdujacych si¢ na otwartym powietrzu. Dopuszcza si¢ nastgpujace odchylki montazowe:
-dla wigzarow +/— 2 cm w rozstawie
-dla krokwi +/— 1 cm w rozstawie.

Elementy wiezby stykajace si¢ z murem lub betonem powinny by¢ odizolowane 1 warstwa
papy - dla drewna zaimpregnowanego. Elementy wi¢zby powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami mechanicznymi w czasie transportu oraz wytadunku i zatadunku.

Przed przystgpieniem do wyznaczenia i wykonania poszczegdlnych elementow konstrukeji
wigzby dachowej nalezy doktadnie sprawdzi¢ tasma stalowa poprzeczne i podtuzne wymiary
wykonanego budynku w poziomie oparcia dachu 1 skorygowa¢ odpowiednio wymiary
rysunkéw wykonawczych w projekcie. Wyznaczenia wigzby dachowej dokonuje si¢ na
deskowaniu utozonym na kobytkach wysokosci 60 cm lub na legarach utozonych wprost na
gruncie obok budynku.

Wyznaczenie elementéw wiezby dachowej polega na:

- wykresleniu w naturalnej wielkosci elementow lub zespotdw konstrukcyjnych,

- doktadnym przykladaniu krawedziakow do wykonania obryséw i wykresleniu na nich
potrzebnych zaciosow, wrgbow, czopow 1 otwordow na Sruby.

Po wyznaczeniu i wykonaniu wycig¢ 1 elementdw polaczen w powtarzalnych elementach
konstrukcji wiezby dachowej nalezy wykona¢ probny ich montaz w celu sprawdzenia
doktadnos$ci potaczen. Majac sprawdzony w probnym montazu powtarzalny segment wigzby
dachowej, przystepuje si¢ do wyznaczenia pozostalych elementéw 1 innych potaczen. Aby
przy montazu na budowie nie pomyli¢ podobnych elementéw, nalezy kazdy element



zaopatrzy¢ w znaki odrozniajgce go od innych elementow. Umieszcza si¢ je od strony
widocznej na przekroju poprzecznym wiezby dachowej. Znaki moga by¢ dowolne, wykonane
narzgdziem metalowym, aby nie zatarly si¢ podczas impregnacji drewna, przenoszenia
1 sktadowania poszczegdlnych elementow.

Poszczegolne elementy nalezy sktadowa¢ pod zadaszeniem, grupami wg ich rodzaju —
oddzielnie wigzary, oddzielnie stupy itp. Impregnacje drewna nalezy wykonaé¢ po dokonaniu
proébnego montazu na par¢ dni przed ustawienie konstrukcji wigzby dachowe;.

b. Deskowanie polaci dachowych

Deskowanie potaci powinno by¢ wykonane z desek o szerokos$ci 12-18 cm 1 grubosci
zapewniajace] odpowiednig sztywnos$¢ podkiadu przy danym rozstawie krokwi. Przewaznie
stosuje si¢ na podkiady deski o grubosci 25-32 mm. Deski nalezy uktada¢ strong dordzeniowa
do gobry, azeby po ich wyschnigciu w powstatych zaglebieniach nie zatrzymywata si¢ woda.
Deski taczone powinny by¢ na styk z zachowaniem okolo 2 mm przerwy lub na przylge.
W obiektach narazonych na silne ssanie wiatru na podktady powinny by¢ stosowane deski
faczone na wpust. Deski powinny by¢ przymocowane do kazdej krokwi przynajmniej dwoma
gwozdziami. Wystajace krawedzie desek w stykach podtuznych 1 poprzecznych powinny by¢
wyréwnane strugiem.. Niewykonanie powyzszej czynnosci moze spowodowaé uszkodzenie
pokrycia. Czota desek powinny spotkac si¢ tylko na krokwiach. Szczeliny miedzy deskami
nie powinny przekracza¢ 2 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
W czasie wykonywania konstrukcji nalezy zbada¢:
a) zgodno$¢ wykonania elementéw konstrukcji drewnianej z dokumentacja techniczna,
b) zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow,
c) stan zabezpieczenia konstrukeji,
d) poprawnos$¢ ustawienia konstrukcji na $cianach,
e) prawidlowo$¢ montazu elementéw zgodnie z dokumentacja techniczna,
f) stan techniczny 1 jakos$¢ ztgczy elementow drewnianych.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarow3 s3:
-dla konstrukcji wiezby - m’> wykonanej konstrukcji,
-deskowanie potaci - m” wykonanej powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu oraz odbioru koncowego. Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie
z dokumentacja projektowa 1 ST oraz pisemnymi poleceniami Inspektora nadzoru. Do
odbioru rob6t maja zastosowanie postanowienia zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
Cena | m® wbudowanej konstrukeji , 1 m? deskowanej potaci obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie na miejsce wbudowania elementow konstrukcji,
- ustawienie konstrukcji w sposob zapewniajacy stabilnos¢,
- prace zabezpieczajace teren budowy,
- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie badan 1 pomiaréw kontrolnych.



XVII. ROBOTY ZIEMNE
1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru rob6t ziemnych realizowanych w obrgbie placu budowy.
1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastgpujacych robot:
—  wykopy
— podktady podposadzkowe z piasku zwyktego
— zasypki

2. MATERIALY

Do wykonania wykopow materiaty nie wystepuja.

Do wykonania podktadu i zasypki nalezy stosowac¢ piasek zwykty lub zwir umozliwiajacy
wlasciwe zageszczenie. Zrédla uzyskania materiatéw —piasku Wykonawca przedstawi
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrddlta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia
badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zroédta w sposob
ciggly spelniajg wymagania SST w czasie postgpu robot. Miejsca czasowego sktadowania
materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce. Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypek. Grunty przydatne do budowy moga by¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robot
ziemnych 1 za zezwoleniem Inspektora nadzoru.

3. SPRZET
Roboty moga by¢ wykonywane rgcznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna wykonywac
przy uzyciu dowolnego sprzetu. Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu do:
— odspajania 1 wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
—jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki,
itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
— sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je umiesci¢
rébwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem. Wybor Srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢
dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania
1 zaladunku oraz odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna byc¢
ponadto dostosowana do wydajnos$ci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materialu). Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczeh Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile



zwickszone odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora
nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykopy
5.1.1. Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopoéw przed budowa obiektu nalezy sprawdzié¢

zgodno$¢ rzednych terenu z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykonaé

kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopow konieczne jest
kontrolowanie warunkéw gruntowych.

5.1.1. Tolerancje wykonywania wykopow
Dopuszczalne odchylki w wykonywaniu wykopodw wynosza 10 cm.

5.1.3. Postepowanie w wypadku przeglebienia wykopow

(1) Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.

(2) Warstwa gruntu o grubosci 30 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia
powinna by¢ usunigta bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.

(3) W przypadku przeglebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu a zwlaszcza ponizej
poziomu projektowanego posadowienia nalezy porozumie¢ si¢ z Inspektorem Nadzoru
celem podjecia odpowiednich decyzji.

5.2. Podklad podposadzkowy z piasku zwyklego
Wykonawca moze przystapi¢ do uktadania podsypek po uzyskaniu zezwolenia Inspektora
Nadzoru, potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

5.2.1. Warunki wykonania podkladu pod posadzki:

(1) Uktadanie podktadu powinno nastgpi¢ bezposrednio przed wykonywaniem posadzki.

(2) Przed rozpoczeciem uktadania podtoze powinno by¢ oczyszczone z odpadkdéw materiatlow
budowlanych.

(3) Uktadanie podktadu nalezy prowadzi¢ na catej powierzchni rownomiernie jedng warstwa.

(4) Calkowita grubos$¢ podkiadu wedtug projektu. Powinna to by¢ warstwa stala na catej
powierzchni rzutu obiektu.

5.3. Zasypki

5.3.1. Zezwolenie na rozpoczecie zasypek
Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia Inspektora
Nadzoru, co powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

5.3.2. Warunki wykonania zasypki

(1) Zasypanie wykopow powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu
przewidzianych w nim robot.

(2) Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkow
materialow budowlanych i §mieci.

(3) Uktadanie 1 zaggszczanie gruntow powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

0,25 m — przy stosowaniu ubijakow recznych,
0,50-1,00 m — przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi (zabami) lub ci¢zkimi
tarczami.
0,40 m — przy zageszczaniu urzgdzeniami wibracyjnymi
(4) Wskaznik zageszczenia gruntu nie mniejszy niz Js = 0,95 wg proby normalnej Proctora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania dla robot ziemnych podano w punktach 5.1. do 5.3.
Sprawdzenie 1 odbidr robot ziemnych powinny byc wykonane zgodnie z normami
wyszczegolnionymi w p. 10.



6.1. Wykopy
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:
-zgodno$¢ wykonania rob6t z dokumentacja,
- prawidlowo$¢ wytyczenia robdt w terenie,
- przygotowanie terenu,
-rodzaj 1 stan gruntu w podtozu,
- wymiary wykopow,
- zabezpieczenie wykopow.

6.2. Wykonanie podkladow
Sprawdzeniu podlega:
- przygotowanie podloza,
- materiat uzyty na podktad,
- grubos¢ 1 rownomierno$¢ warstw podktadu,
-sposob 1 jakos¢ zageszczenia.

6.3. Zasypki
Sprawdzeniu podlega:
- stan wykopu przed zasypaniem,
- materiaty do zasypki,
- grubo$¢ 1 rownomierno$¢ warstw zasypki,
— sposob 1 jakos$¢ zageszczenia.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi sa:
Wykopy — [m’]

Podktady — [m’]
Zasypki — [m’]

8.  ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

Wykopy — placi sie za m’ gruntu w stanie rodzimym.

Cena obejmuje:

- wyznaczenie zarysu wykopu,

- odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad lub zatadowaniem na samochody i1 odwiezieniem;
Wykonawca we wtasnym zakresie ustali miejsce odwozu mas ziemnych.

Podktad podposadzkowy z piasku zwyklego — placi sie za m® podktadu po zaggszczeniu.
Cena obejmuje:

- dostarczenie materialow,

- zasypanie, zaggszczenie 1 wyrownanie terenu.

Zasypki — placi si¢ za m® zasypki po zageszczeniu.
Cena obejmuje:

- dostarczenie materialow,

- zasypanie, zageszczenie 1 wyrdOwnanie terenu.



